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TEKNISET TIEDOT
Moog MB-E-6DOF/24/1800 kg

m Liikelaajuus Huippunopeus Huippukiihtyvyys

X-suunta
+0,57 m +0,98 m/s +7m/s?=0,71g
(eteen-taakse)

y-suunta
10,49 m +0,98 m/s +7m/s?=0,71g
(sivuttain)
z-suunta
+0,39 m +0,7 m/s 10 m/s?=1,02 g
(ylos-alas)
Rotaatio 5
23,8 ¢ +47.6 2/s >2259/s
x-akselin ympari
Rotaatio 5
-27,49/+31,6°  +499/s >225/s
y-akselin ympari
Rotaatio 5
£27,5° +49 ¢/s >225/s

z-akselin ympari
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Moog ECue 624-1800
1500
Hyotykuorma 1500 kg

Bruttokuorman hitausmomentti

3000 kg m?
x-akselin suhteen

Bruttokuorman hitausmomentti

3000 kg m?
y-akselin suhteen
Bruttokuorman hitausmomentti

3000 kg m?
z-akselin suhteen

Bruttokuorman painopisteen 1,0 m ylakolmion geometrisen keskipisteen

sijainti ylapuolella

* Hyo6tykuormalla tarkoitetaan liikelaitteiston sahkdmekaaniset
toimilaitteet yhdistavan ylakolmion péaélle asetettavaa maksimikuormaa.

+ Sahkomekaanisesta toimintaperiaatteesta johtuen laitteisto ei sovellu
pitk&aikaisiin rasitus- ja vasytystestauksiin.

* Taulukon 1 suoritusarvojen puitteissa toteutettavien liikkeiden
ylarajataajuus on 25 Hz.
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Testattava rakenne kiinnitetaan tarkoituksenmukaisen rakenteen avulla suoraan ylakolmioon, jonka mitat on

esitetty kuvassa 1. Ylakolmio on valmistettu metallipalkista, jonka mitat on esitetty kuvan 2 yhteydessa.
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Kuva 1. Liikealustan ylakolmio alhaaltapain kuvattuna, mitat Kuva 2. Ylakolmiossa kaytettava metallipalkki,
millimetreina. mitat millimetreina.
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LIIKELAITTEISTON OHJAUS JA LIKETIEDON JALJITTELY

Liikelaitteiston ohjaamiseen ja liiketiedon jaljittelyyn kaytetdan tarkoituksenmukaista FasTEST Replication —
ohjelmaa (Moog), joka sisaltaa tydkalut myds yksinkertaiseen signaalinkasittelyyn. Sen kayttoliittyma on esitetty

kuvassa 3. Jéljittelyn kohteena voi olla joko ohjelmallisesti generoitu heréate (satunnaisherate, sinisweep tms.) tai
kentéltd koneesta mitattu liiketieto.
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Kuva 3. FasTEST Replication —ohjelman kayttoliittyma.
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